UNIVERSITATEA TEHNICA "GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE ELECTRONICA, TELECOMUNICATII SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

EXAMEN DE DIPLOMA SEPTEMBRIE 2026
Proba de evaluare a cunostintelor fundamentale si de specialitate

Disciplina DE/CEF
BAREM

Raspunsul se marcheaza prin incercuirea uneia dintre literele a, b, c, sau d, ale variantelor de raspuns.

1. (1p) Considerand modelul cu dioda ideala si tensiune de deschidere U, = 0.6V, V;y = 2.6V precum
siovaloare R = 2k(), curentul prin dioda va fi:

R a. OmA
b. ImA
\NV\ c. 2mA
+ d. 2.6mA
Vin D

2. (1p) Care este regiunea de functionare a tranzistorului bipolar?

| ETmA a. RAN
v b. RB
c. RS
| F100A g, K B=100 d. RAI
Q _
Us0.7V
¢IC=1.O1mA

3. (1p) Stiind ca TBJ functioneaza in RAN, ce tip de etaj de amplificare este implementat in circuitul
urmator?

. Emitor Comun

a
2 6.8k ngk b. Bazd Comuna
H I_L::r{“ — v c. Colector Comun
R, i lc C, - sv d. Sursa Comuni
.f/ (.Il_"—lt.Q
R, = Vi : I.\I
50 ‘* =R, _l_—i Ry R .= .'| V,
v, = 18k T ‘[Ik 10k |/
- ——



4. (1p) Care este expresia rezistentei de intrare, R;, in aceasta schema?

. 2 L 2
r—y —— ——
Ry=R, ||R2 R;'=R¢|IR;,
a Ri =1 + R1 + R2
b. R; = ry||R4]|IR>
c. Ri=r+(RllR2)
d. R; = (rz|IR) + R,
5. (1p) Cum depinde ij; de i ,?
. _ Rc2 .
- b3 Rcz2+Rip3 ez
. _ Rc2 .
b. lps = Rc2+Ripz €
. _ Rip3 .
¢ 3= Rcz2+Rip3 cz
. _ Rip3 .
d. ipy Rc2+Rips ©

6. (1p) Conditia ca tranzistorul MOS-canal n din imagine sa functioneze in regiunea de trioda este:

+VDD
Ves < Vry

Ves > Vry $ivps < vgs — Vi
Vs < Vry $1Vps > Vs — Vry
Vgs > Vry $1Vps > Vs — Vpy

aoe g




7. (1p) Pentru stabilizatorul de tensiune continud din imagine, cum trebuie definite intrarile

9.

amplificatorului de eroare astfel incat bucla sa fie de reactie negativa?

® <

VRF,F
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a
b
C.
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a. 4
b. A
c. A
d A

<
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e op

. (+) in stanga, (-) in dreapta
. () in stanga, (+) in dreapta
(+) in stanga, (+) in dreapta
. (-) in stanga, (-) in dreapta

S-S
S-P
P-S



UNIVERSITATEA TEHNICA "GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE ELECTRONICA, TELECOMUNICATII SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

EXAMEN DE DIPLOMA SEPTEMBRIE 2026
Proba de evaluare a cunostintelor fundamentale si de specialitate

Disciplina Semnale, Circuie si Sisteme
Varianta A/B

ADSOIVENL: . ..ot ,

Raspunsul se marcheaza prin incercuirea uneia dintre literele a, b, c, sau d, ale variantelor de
raspuns.

1. (1,5p) Se da circuitul din figura care poate avea 3 valori diferite ale bobinei (L4, L, si L3) si
raspunsurile la semnalul treapta unitate ( o(t) ) corespunzatoare:

R ir(t) b

L ur(t)

uL(t)

S — ==l

0 L "
0 0.002 0.004 0.006 0.008 0.01 0.012 0.014 0.016 0.018

t[s]

Relatia dintre valorile bobinelor este:
a. L3 <L, <Ly

L= = L= p=pe
T ] I
1 173 =10
d I - I
1% 2

S T S S
2. (1,5p) Se da sistemul cu functia de transfer
2a
s+a
Raspunsul sistemului la semnalul e(t) = Acos(wgt) este:

a.y(t)=A4- 22 cos (wot —arctg (%))

H(s) =

w3+a?
_ 2& . “yg
_ 2¢ @y
— & g



3. (1,5p) Se considera un sistem cu functia de transfer:

s
H(s) =
() s+ 5a
Raspunsul sistemului la semnalul e(t) = 50(t) unde a(t) este semnalul treapta unitate este:
a. y(t) = 5(e™>*)a(t) byt =-(e= ()
eHO=50—e=He(t) &) =50—e" e

4. (1,5p) Se da functia de transfer:
10s

H(s) =
() (s+1)(s+10)
Care dintre urmatoarele variante este corecta?

a. Faza functiei de transfer pleacd din % [rad] la joasa frecventa si ajunge la —% [rad] la frecventa

inalta.

e(t) r| [|¥®)
v

Amplitudinea semnalului y(t) este:

a. 0[V] b ® a4

R+R;
R

" Re i AP

6. (1,5p) Se da semnalul:

e(t) = 2 cos(wyt) + sin(2wyt)
Transformata Fourier a semnalului este:
a. E(w) = [2n6(w — wg) + 216 (w + wo)] + [-1j8 (0w — 2w¢) + jS (w + 2w) ]



UNIVERSITATEA TEHNICA "GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE ELECTRONICA, TELECOMUNICATII 51 TEHNOLOGIA INFORMATIEI

EXAMEN DE DIPLOMA SEPTEMBRIE 2026
Proba de evaluare a cunostintelor fundamentale si de specialitate

Disciplina Circuite Integrate Digitale
Varianta AJ

FN o 00 ] A= | oSS

Faspunsul se marcheaza prin incercuirea uneia dintre literele a_ b, ¢, sau d, ale vanantelor de

raspuns.

1p din oficiu

P1 (2.25 p) Care este expresia logica F implementata de schema cu tranzistoare MOS din figura alaturata?

VDD

F(a, b, ¢, d)
c
a
Vss —
a:F(a, b, ¢, d) = ac + bed
b: F(a, b, ¢, d) = (bd + c)(a + ¢)
CIF(a, b, ¢, dy=c(b +d) +ac
d:F(a, b,c, d)=(a+c)b+c+d
P2 (2.25 p) Ce expresie logica F descrie tabela de adevar alaturata? be|00101111110
a
a: F(a b, ¢, d)y=ac+ abd 0 ‘7 1(1 g
®) F(a b, ¢, d)y=bc+cd+ad
@ b, ¢ d) 1 [o]|df1]o0

c: F(a b, c, dy=(c+d(a+Db)
d: F(a, b, ¢, d)=bc +acd + bd



P3 (2.25 p) Circuitul secvential sincron desenat mai jos are starea Q = Q,Q, € {00, 01, 10, 11}.

Ck ®

Si se precizeze care graf de tranzitie a stirilor corespunde acestui circuit.
® ® ®
@ @) @“@ a“@ @'w
(s @) @ 15

a b c (d

P4 (2.25 p) Numaratorul binar invers cu reactie asincrona, reprezentat in figura urmatoare, realizeaza la iesirea
Q, (MSB - most significant bit) divizarea in frecventa a semnalului de ceas Ck cu factorul:

18
b: 19 Reset asincron
c: 17 (L
d: 20

Ck > NR. binar invers

QoQ;Q,Q; Q
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  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) − 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  e  ( t ) = 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t ) + sin ⁡ ( 2   𝜔 0 t )


  b .             R  R +   R  L A   [ V ]


  a .       0   [ V ]


  c .       R    R  L A   [ V ]


  d .         A   [ V ]


    𝜔 0 →   ∞


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  + ∞


  +   𝜋 2   [ r a d ]


  −   𝜋 2


  − 𝜋   [ r a d ]


  0


  −   𝜋 2   [ r a d ]


    𝜋 2


  H  ( s ) =   10 s  ( s + 1 ) ( s + 10 )


  y  ( t ) = 5  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) =  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  e  ( t ) = 5 𝜎 ( t )


  H  ( s ) =   s  s + 5 𝛼


  y  ( t ) =   A ⋅   𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t + a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  sin ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) = A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  H  ( s ) =   2 𝛼  s + 𝛼


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  a .         L 3 <   L 2 <   L 1


  𝜎 ( t )


    L 1 ,     L 2   s i     L 3


    L 1 ,     L 2   s i     L 3


  H  ( s ) =   2 𝛼  s + 𝛼


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  y  ( t ) = A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  sin ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t + a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  H  ( s ) =   s  s + 5 𝛼


  e  ( t ) = 5 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  y  ( t ) =  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  H  ( s ) =   10 s  ( s + 1 ) ( s + 10 )


    𝜋 2


  −   𝜋 2   [ r a d ]


  0


  − 𝜋   [ r a d ]


  −   𝜋 2


  +   𝜋 2   [ r a d ]


  a .         L 3 <   L 2 <   L 1


  + ∞


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


    𝜔 0 →   ∞


  a .       0   [ V ]


  b .             R  R +   R  L A   [ V ]


  c .       R    R  L A   [ V ]


  d .         A   [ V ]


  e  ( t ) = 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t ) + sin ⁡ ( 2   𝜔 0 t )


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) − 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1

