
UNIVERSITATEA TEHNICĂ "GHEORGHE ASACHI" DIN IAŞI 

FACULTATEA DE ELECTRONICĂ, TELECOMUNICAŢII ŞI TEHNOLOGIA INFORMAŢIEI 

 

EXAMEN DE DIPLOMĂ SEPTEMBRIE 2026 

 

Proba de evaluare a cunoştinţelor fundamentale şi de specialitate 

 

Disciplina DE/CEF 

BAREM 

Absolvent:…......................................................................,  

Programul de studii (EA/MON/TST):………………………… 

 
Răspunsul se marchează prin încercuirea uneia dintre literele a, b, c, sau d, ale variantelor de răspuns. 

 

1. (1p) Considerând modelul cu diodă ideală și tensiune de deschidere 𝑈𝐷 = 0.6𝑉 , 𝑉𝐼𝑁 = 2.6𝑉 precum 

și o valoare 𝑅 = 2𝑘𝛺, curentul prin diodă va fi: 

 

a. 0mA 

b. 1mA 

c. 2mA 

d. 2.6mA 

2. (1p) Care este regiunea de funcționare a tranzistorului bipolar? 

 

 

a. RAN 

b. RB 

c. RS 

d. RAI 

3. (1p) Stiind că TBJ functionează în RAN, ce tip de etaj de amplificare este implementat în circuitul 

următor? 

 

 

a. Emitor Comun 

b. Bază Comună 

c. Colector Comun 

d. Sursă Comună 

 

 

  
 
    

    

    

     

  
 
     

    

  
 
     

  
 
       



 

4. (1p) Care este expresia rezistenței de intrare, 𝑅𝑖, în această schemă? 

 
a. 𝑅𝑖 = 𝑟𝜋 + 𝑅1 + 𝑅2 

b. 𝑹𝒊 = 𝒓𝝅||𝑹𝟏||𝑹𝟐 

c. 𝑅𝑖 = 𝑟𝜋 + (𝑅1||𝑅2) 

d. 𝑅𝑖 = (𝑟𝜋||𝑅1) + 𝑅2 

 

5. (1p) Cum depinde 𝑖𝑏3 de 𝑖𝑐2? 

 

a. 𝑖𝑏3 = −
𝑅𝐶2

𝑅𝐶2+𝑅𝑖𝑏3
𝑖𝑐2 

b. 𝒊𝒃𝟑 =
𝑹𝑪𝟐

𝑹𝑪𝟐+𝑹𝒊𝒃𝟑
𝒊𝒄𝟐 

c. 𝑖𝑏3 =
𝑅𝑖𝑏3

𝑅𝐶2+𝑅𝑖𝑏3
𝑖𝑐2 

d. 𝑖𝑏3 = −
𝑅𝑖𝑏3

𝑅𝐶2+𝑅𝑖𝑏3
𝑖𝑐2 

 

 

6. (1p) Conditia ca tranzistorul MOS-canal n din imagine să funcționeze în regiunea de triodă este: 

 

 

a. 𝑣𝐺𝑆 ≤ 𝑉𝑇𝐻  

b. 𝒗𝑮𝑺 > 𝑽𝑻𝑯 și 𝒗𝑫𝑺 ≤ 𝒗𝑮𝑺 − 𝑽𝑻𝑯 

c. 𝑣𝐺𝑆 ≤ 𝑉𝑇𝐻  și 𝑣𝐷𝑆 > 𝑣𝐺𝑆 − 𝑉𝑇𝐻 

d. 𝑣𝐺𝑆 > 𝑉𝑇𝐻  și 𝑣𝐷𝑆 > 𝑣𝐺𝑆 − 𝑉𝑇𝐻 

 

 

 



7. (1p) Pentru stabilizatorul de tensiune continuă din imagine, cum trebuie definite intrările 

amplificatorului de eroare astfel încât bucla să fie de reacție negativă? 

 

 

a. (+) în stânga, (-) în dreapta 

b. (-) în stânga, (+) în dreapta 

c. (+) în stânga, (+) în dreapta 

d. (-) în stânga, (-) în dreapta 

 

 

8. (1p) Care este topologia de reacție, specificată în forma ieșire-intrare, pentru acest amplificator? 

 

 

a. S-S 

b. S-P 

c. P-S 

d. P-P 

 

 

9. (1p) Amplificarea stabilizată de reacția negativă, expresie aproximativă, pentru circuitul ilustrat, este: 

 

 

a. 𝑨𝒗 ≈ 𝟏 +
𝑹𝑪𝟑

𝑹𝑬𝟏
 

b. 𝐴𝑧 ≈ −𝑅𝐶3 

c. 𝐴𝑦 ≈
1

𝑅𝐶3
 

d. 𝐴𝑖 ≈
𝑅𝐶3

𝑅𝐸1
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Proba de evaluare a cunoştinţelor fundamentale şi de specialitate 

 

Disciplina Semnale, Circuie și Sisteme 

Varianta A/B 

 

Absolvent:…......................................................................,  

Programul de studii (EA/MON/TST):………………………… 

 
Răspunsul se marchează prin încercuirea uneia dintre literele a, b, c, sau d, ale variantelor de 

răspuns. 

 

1. (1,5p) Se dă circuitul din figură care poate avea 3 valori diferite ale bobinei (𝐿1, 𝐿2 𝑠𝑖 𝐿3) și 

răspunsurile la semnalul treaptă unitate ( 𝜎(𝑡) ) corespunzătoare: 

 

 

Relația dintre valorile bobinelor este: 

𝑎.   𝐿3 < 𝐿2 < 𝐿1 

𝑏.   𝐿1 < 𝐿2 < 𝐿3 

𝑐.   𝐿1 < 𝐿3 < 𝐿2 

𝑑.   𝐿3 > 𝐿2 > 𝐿1 

2. (1,5p) Se dă sistemul cu funcția de transfer  

𝐻(𝑠) =
2𝛼

𝑠 + 𝛼
 

Răspunsul sistemului la semnalul 𝑒(𝑡) = 𝐴𝑐𝑜𝑠(𝜔0𝑡) este: 

a. 𝑦(𝑡) = 𝐴 ⋅
2𝛼

√𝜔0
2+𝛼2

cos (𝜔0𝑡 − 𝑎𝑟𝑐𝑡𝑔 (
𝜔0

𝛼
)) 

b. 𝑦(𝑡) =  𝐴 ⋅
2𝛼

√𝜔0
2+𝛼2

sin (𝜔0𝑡 − 𝑎𝑟𝑐𝑡𝑔 (
𝜔0

𝛼
)) 

c. 𝑦(𝑡) =  𝐴 ⋅
2𝛼

√𝜔0
2+𝛼2

cos (𝜔0𝑡 + 𝑎𝑟𝑐𝑡𝑔 (
𝜔0

𝛼
)) 

d. 𝑦(𝑡) =  𝐴 ⋅
𝛼

√𝜔0
2+𝛼2

cos (𝜔0𝑡 − 𝑎𝑟𝑐𝑡𝑔 (
𝜔0

𝛼
)) 

 

 

 

 



3. (1,5p) Se consideră un sistem cu funcția de transfer: 

𝐻(𝑠) =
𝑠

𝑠 + 5𝛼
 

Răspunsul sistemului la semnalul 𝑒(𝑡) = 5𝜎(𝑡) unde 𝜎(𝑡)  este semnalul treaptă unitate este: 

 

a. 𝑦(𝑡) = 5(𝑒−5𝛼𝑡)𝜎(𝑡) 

 

 

b. 𝑦(𝑡) = (𝑒−5𝛼𝑡)𝜎(𝑡) 

 

 

c. 𝑦(𝑡) = 5(1 − 𝑒−5𝛼𝑡)𝜎(𝑡) 

 

 

d. 𝑦(𝑡) = 5(1 − 𝑒−𝛼𝑡)𝜎(𝑡) 

 

 

4. (1,5p) Se dă funcția de transfer: 

𝐻(𝑠) =
10𝑠

(𝑠 + 1)(𝑠 + 10)
 

Care dintre următoarele variante este corectă? 

a. Faza funcției de transfer pleacă din 
𝜋

2
 [rad] la joasă frecventa și ajunge la −

𝜋

2
 [𝑟𝑎𝑑] la frecvență 

înaltă. 

b. Faza funcției de transfer pleacă din 0 [rad] la joasă frecventa și ajunge la −𝜋 [𝑟𝑎𝑑] la frecvență 

înaltă. 

c. Faza funcției de transfer pleacă din −
𝜋

2
 [rad] la joasă frecvență și ajunge la +

𝜋

2
 [𝑟𝑎𝑑] la 

frecvență înaltă. 

d. Diagrama de câștig pleacă de la +∞ [dB] la joasă frecvență. 

 

5. (1,5p) Să se determine amplitudinea semnalului y(t) dacă 𝑒(𝑡) = 𝐴𝑐𝑜𝑠(𝜔0𝑡) unde 𝜔0 →  ∞. 

 
Amplitudinea semnalului y(t) este:  

𝑎.   0 [V] 
𝑏.     

𝑅

𝑅 + 𝑅𝐿
𝐴 [𝑉] 

𝑐.  
𝑅

𝑅𝐿
𝐴 [𝑉] 

 

 

𝑑.    𝐴 [𝑉]  

 

6. (1,5p) Se dă semnalul: 

𝑒(𝑡) = 2 cos(𝜔0𝑡) + sin(2𝜔0𝑡) 

Transformata Fourier a semnalului este: 

a. 𝐸(𝜔) = [2𝜋𝛿(𝜔 − 𝜔0) + 2𝜋𝛿(𝜔 + 𝜔0)] + [−𝜋𝑗𝛿(𝜔 − 2𝜔0) + 𝜋𝑗𝛿(𝜔 + 2𝜔0)] 

b. 𝐸(𝜔) = [𝜋𝛿(𝜔 − 𝜔0) + 𝜋𝛿(𝜔 + 𝜔0)] + [2𝜋𝛿(𝜔 − 2𝜔0) + 2𝜋𝛿(𝜔 + 2𝜔0)] 

c. 𝐸(𝜔) = [2𝜋𝛿(𝜔 − 𝜔0) + 2𝜋𝛿(𝜔 + 𝜔0)] + [𝜋𝛿(𝜔 − 2𝜔0) + 𝜋𝛿(𝜔 + 2𝜔0)] 

d. 𝐸(𝜔) = [2𝜋𝑗𝛿(𝜔 − 𝜔0) − 2𝜋𝑗𝛿(𝜔 + 𝜔0)] + [𝜋𝑗𝛿(𝜔 − 2𝜔0) − 𝜋𝑗𝛿(𝜔 + 2𝜔0)] 

 



1p din oficiu

P1 (2.25 p)   Care este expresia logic| F implementat| de schema cu tranzistoare MOS din figura al|turat|?

a: F(a, b, c, d) = ac̄ + bcd̄

b: F(a, b, c, d) = (bd̄ + c)(a + c̄)

c: F(a, b, c, d) = c(b̄ + d̄) + ac̄ 

d: F(a, b, c, d) = (a + c)(b + c̄ + d̄)

P2 (2.25 p) Ce expresie logic| F descrie tabela de adev|r al|turat|?

a:     F(a, b, c, d) = ac + ābd̄

b:    F(a, b, c, d) = bc + cd + ā·d̄  

c:    F(a, b, c, d) = (c + d̄)(a + b)

d:    F(a, b, c, d) = bc + acd + bd̄



P3 (2.25 p)   Circuitul secvenÛial sincron desenat mai jos are starea Q = Q1Q0 0 {00, 01, 10, 11}.

S| se precizeze care graf de tranziÛie a st|rilor corespunde acestui circuit.

P4 (2.25 p)   Num|r|torul binar invers cu reacÛie asincron|, reprezentat în figura urm|toare, realizeaz| la ieşirea

Q4 (MSB - most significant bit) divizarea în frecvenÛ| a semnalului de ceas Ck cu factorul:

a:    18

b:    19

c:    17

d:    20


	01_DECEF_SEPT2026_Barem
	02_Disciplina_SCS_Var_sept_2026_numai_A
	03_licenta2026_CIDsept_A_BAREM


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) − 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  e  ( t ) = 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t ) + sin ⁡ ( 2   𝜔 0 t )


  b .             R  R +   R  L A   [ V ]


  a .       0   [ V ]


  c .       R    R  L A   [ V ]


  d .         A   [ V ]


    𝜔 0 →   ∞


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  + ∞


  +   𝜋 2   [ r a d ]


  −   𝜋 2


  − 𝜋   [ r a d ]


  0


  −   𝜋 2   [ r a d ]


    𝜋 2


  H  ( s ) =   10 s  ( s + 1 ) ( s + 10 )


  y  ( t ) = 5  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) =  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  e  ( t ) = 5 𝜎 ( t )


  H  ( s ) =   s  s + 5 𝛼


  y  ( t ) =   A ⋅   𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t + a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  sin ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) = A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  H  ( s ) =   2 𝛼  s + 𝛼


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  a .         L 3 <   L 2 <   L 1


  𝜎 ( t )


    L 1 ,     L 2   s i     L 3


    L 1 ,     L 2   s i     L 3


  H  ( s ) =   2 𝛼  s + 𝛼


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


  y  ( t ) = A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  sin ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   2 𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t + a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  y  ( t ) =   A ⋅   𝛼     𝜔 0 2 +   𝛼 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t − a r c t g  (     𝜔 0  𝛼 ) )


  H  ( s ) =   s  s + 5 𝛼


  e  ( t ) = 5 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  𝜎 ( t )


  y  ( t ) =  (   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 5 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  y  ( t ) = 5  ( 1 −   e  − 𝛼 t ) 𝜎 ( t )


  H  ( s ) =   10 s  ( s + 1 ) ( s + 10 )


    𝜋 2


  −   𝜋 2   [ r a d ]


  0


  − 𝜋   [ r a d ]


  −   𝜋 2


  +   𝜋 2   [ r a d ]


  a .         L 3 <   L 2 <   L 1


  + ∞


  e  ( t ) = A c o s (   𝜔 0 t )


    𝜔 0 →   ∞


  a .       0   [ V ]


  b .             R  R +   R  L A   [ V ]


  c .       R    R  L A   [ V ]


  d .         A   [ V ]


  e  ( t ) = 2  cos ⁡   (   𝜔 0 t ) + sin ⁡ ( 2   𝜔 0 t )


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) + 2 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) + 𝜋 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  E  ( 𝜔 ) =  [ 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   𝜔 0 ) − 2 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   𝜔 0 ) ] +  [ 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 −   2 𝜔 0 ) − 𝜋 j 𝛿  ( 𝜔 +   2 𝜔 0 ) ]


  b .         L 1 <   L 2 <   L 3


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  c .         L 1 <   L 3 <   L 2


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1


  d .         L 3 >   L 2 >   L 1

